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Imajing

Entreprise crée en 2008, basée à  Toulouse

Spécialiste des technologies de 
géolocalisation et de cartographie mobile

Développe une chaine d’outils complète 
permettant de faciliter l’étude, la production et 
la publication des données terrain
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Make field data easier to survey, process and shareFaciliter l’étude, la production et la publication des données terrain

Chaîne d’outils



Une solution pour la sécurisation 
des réseaux enterrés ?
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Méthodologie des projets

1 – Détection des réseaux et marquage visuel sur la chaussée

2 – Relevés terrain de la détection

3 – Dessin et analyse des données 



Les solutions Imajing
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Imajbox® : SOLUTION DE MOBILE MAPPING 

OUTIL DE RELEVE PORTABLE ET AUTONOME

TECHNOLOGIE

• Capteur CCD - 5MP
• Angle de vue de 80°

• GPS/GLONASS + DGNSS
• Centrale inertielle
• Récepteur RTK externe de 

la marque Septentrio

RELEVES TERRAIN

• Installation toit
• Adaptable à tout type de véhicule
• Contrôlée par  Wi-Fi
• Autonomie de 4h30 sur batterie ou 

branchement sur allume-cigare
• Mise en marche en un seul clic
• Calibration automatique au démarrage
• Stockage des données sur clé USB
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Mise en œuvre terrain pour les relevés de détection

MONTAGE DE LA CAMERA IMAJBOX®

- Positionnement à l’arrière du véhicule

- Orientation de la caméra vers la chaussée

- Prise d’image déclenchée tous les 1,50 m

- Vitesse moyenne du véhicule de 50 km/h

- Temps d’exposition automatique

- Récepteur externe Septentrio dans le véhicule et 
correction des positions en temps réel (RTK)
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La précision des solutions imajing 

PRECISION ABSOLUE IMAJBOX®

En condition de ciel dégagé :
- Imajbox en DGNSS : 50cm DRMS
- Imajbox + Récepteur externe RTK : 20cm DRMS

RECEPTEUR EXTERNE 
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Imajview® : Logiciel de production de données SIG

IMPORTATION DE DONNEES

• Relevés imajbox

• Couches vectorielles (shp, dxf, kml, tab)

• Couches raster (tiff, ecw)

• OpenStreetMap, WMS

EXTRACTION & TRAITEMENT 
DE DONNEES SIG

• Positionnement des éléments en 3D
• Points, lignes, polygones en x,y,z ou Pk + Abs.

• Qualification des éléments (modèle de données 
complètement personnalisable) et mesures en 3D.
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Imajview® : Visualisation des données terrain Imajbox®

EXISTING DATA IMPORT GIS DATA EXTRACTION & 
PROCESSING

• 3D features positioning
• Points, lines, polygones
• x,y,z or milestone+distance
• 3D features qualification
• (customized data model)
• 3D measurements

DELIVERABLE
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Imajview® : Extraction des « Bouches à clé » en 3D

1ère image

• 3D features positioning
• Points, lines, polygones
• x,y,z or milestone+distance
• 3D features qualification
• (customized data model)
• 3D measurements

2ème image
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Imajview® : Caractérisation des « Bouches à clé » suivant un modèle 
de données personnalisable

• 3D features positioning
• Points, lines, polygones
• x,y,z or milestone+distance
• 3D features qualification
• (customized data model)
• 3D measurements

DELIVERABLE
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Imajview® : Extraction des canalisations détectées

• 3D features positioning
• Points, lines, polygones
• x,y,z or milestone+distance
• 3D features qualification
• (customized data model)
• 3D measurements

Caractérisation des canalisations en fonction des  
informations marquées sur la  chaussée
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Imajview® : Exportation des données en différents formats

EXISTING DATA IMPORT GIS DATA EXTRACTION & 
PROCESSING

• 3D features positioning
• Points, lines, polygones
• x,y,z or milestone+distance
• 3D features qualification
• (customized data model)
• 3D measurements

Exportation de données :
• Les traces GPS des relevés
• Les couches d’objets répertoriées ainsi que les images associées

Formats :
• Shapefile (GIS)
• KML (Google Earth)
• CSV (Excel, OpenOffice,…)
• JPEG (images)
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Imajnet® : Publier et partager les données Imajbox® et Imajview®

EXISTING DATA IMPORT

• 3D features positioning
• Points, lines, polygones
• x,y,z or milestone+distance
• 3D features qualification
• (customized data model)
• 3D measurements

DELIVERABLE
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Imajnet® : Partager les données terrain en ligne

EXISTING DATA IMPORT GIS DATA EXTRACTION & 
PROCESSING

• 3D features positioning
• Points, lines, polygones
• x,y,z or milestone+distance
• 3D features qualification
• (customized data model)
• 3D measurements

DELIVERABLE
FONCTIONNALITES EN LIGNE
• Visualisation du réseau à distance

• Indexation temporelle des relevés terrain

• Positionnement et mesures 3D

• Recherche par adresses, positions géographiques et 

linéaires (PR + Distance)

INTEGRATION DANS LES OUTILS SIG

• Plugin pour ArcMap ESRI

• Plugin pour ArcGIS Online ESRI 

• SDK JavaScript et .NET



Conclusion
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Les solutions imajing pour le géo-référencement des réseaux ?

Gain de temps sur la partie relevé 
terrain et extraction des données.

Confort de mise en œuvre sur chaque 
phase du projet.

Visualisation du terrain à distance 
depuis le bureau.

Livraison des données du projet dans 
un environnement immersif.



Merci pour votre attention

www.imajing.eu

Quentin Dartiailh

Ingénieur terrain


