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« La cartographie mobile et le géo-

reférencement précis de réseaux
souterrains »

Quentin Dartiailh
Ingénieur terrain
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. Imajing
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Entreprise crée en 2008, basée a Toulouse

ENDEREaaE

Spécialiste des technologies de
géolocalisation et de cartographie mobile

Développe une chaine d’outils complete
permettant de faciliter I'étude, la production et
la publication des données terrain
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imajnet’

. Chaine d’outils

PRODUIRE & METTRE A JOUR

on o wesss

imajview”
V.,

RELEVER & CARTOGRAPHIER

Faciliter I'étude, la production et la publication des données terrain
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Jimajing

Une solution pour la sécurisation

des réseaux enterrés ?
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. Méthodologie des projets

1 — Détection des réseaux et marquage visuel sur la chaussée

2 — Relevés terrain de la détection |

3 — Dessin et analyse des données
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Jimajing

Les solutions Imajing
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. Imajbox® : SOLUTION DE MOBILE MAPPING

OUTIL DE RELEVE PORTABLE ET AUTONOME

TECHNOLOGIE RELEVES TERRAIN

Capteur CCD - 5MP Installation toit

Angle de vue de 80° Adaptable a tout type de véhicule
GPS/GLONASS + DGNSS Contrdlée par Wi-Fi

Centrale inertielle Autonomie de 4h30 sur batterie ou

Récepteur RTK externe de branchement sur allume-cigare

la marque Septentrio Mise en marche en un seul clic
Calibration automatique au démarrage
Stockage des données sur clé USB
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. Mise en ceuvre terrain pour les relevés de détection

MONTAGE DE LA CAMERA IMAJBOX®

Positionnement a I'arriere du véhicule

Orientation de la caméra vers la chaussée

Prise d’image déclenchée tous les 1,50 m

Vitesse moyenne du veéhicule de 50 km/h

Temps d’exposition automatique

Récepteur externe Septentrio dans le véhicule et
correction des positions en temps réel (RTK)
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. La précision des solutions imajing

PRECISION ABSOLUE IMAJBOX®

En condition de ciel dégagé :
- Imajbox en DGNSS : 50cm DRMS
- Imajbox + Récepteur externe RTK : 20cm DRMS

RECEPTEUR EXTERNE

IMAJING - 2018

% imajing
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. Imajview® : Logiciel de production de données SIG

IMPORTATION DE DONNEES

Relevés imajbox
Couches vectorielles (shp, dxf, kml, tab)

Couches raster (tiff, ecw)

OpenStreetMap, WMS

EXTRACTION & TRAITEMENT
DE DONNEES SIG

Positionnement des éléments en 3D
Points, lignes, polygones en x,y,z ou Pk + Abs.

Qualification des éléments (modéle de données
completement personnalisable) et mesures en 3D.

EcozoEEEE
EooroEEEE -
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Imajview® : Visualisation des données terrain Imajbox®

[ imajview - Project : [New project]
Fie Display Tools Cartography Dataexport Referential Options Help

\

08 @mm e

©201% Gaogle (FOR PRIVATE USE ONLT)

[objects layers
eferential layers
equences
+  a40086-2018-01-30000

[depsayers

[vector layers
= [Jeround projection layer

[JPrjecton 240086-2018-01-30000
[CIwMS Layers
[Raster layers
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0 1113 Map background
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imajview process
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. Imajview® : Extraction des « Bouches a clé » en 3D

Y L]

ERDEEnnmm

2¢me image
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Imajview® : Caractérisation des « Bouches a clé » suivant un modéle

de données personnalisable

Edit object

Properties  Links

i Layer ohject ID -1

TYPE | VANNE ] i Creation date 2018-03-23T16:19:267

R EI N‘!odlflcatmn date 2018-03-23T16:19:26Z
& Picture 99

i Sequence a40086-2018-01-30000

- Altitude 118.09

Comments

i Longitude 2603390371
- Latitude 48.564425303
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. Imajview® : Extraction des canalisations détectées

3 imajiew - Project [detection} ] - Objects : [detection. lox] - & X

T o i) Do, B T
OREEEEEIN°’ N < 6O 20600 6EHRBEE

ERDRBFRaEE

Caractérisation des canalisations en fonction des
informations marquees surla chaussée
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. Imajview® : Exportation des données en différents formats

Exportation de données :
* Les traces GPS des relevés
« Les couches d’objets répertoriées ainsi que les images associees

Formats :
*  Shapefile (GIS)
 KML (Google Earth)
« CSV (Excel, OpenOffice,...)
 JPEG (images)
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. Imajnet® : Publier et partager les données Imajbox® et Imajview®
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. Imajnet® : Partager les données terrain en ligne
J
FONCTIONNALITES EN LIGNE INTEGRATION DANS LES OUTILS SIG
Visualisation du réseau a distance
. . *  Plugin pour ArcMap ESRI
Indexation temporelle des relevés terrain
Positionnement et mesures 3D «  Plugin pour ArcGIS Online ESRI
Recherche par adresses, positions géographiques et
linéaires (PR + Distance) > SIDIRCEEISEE el ST
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Simajing

Conclusion
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. Les solutions imajing pour le géo-référencement des réseaux ?

imajnet’

Gain de temps sur la partie relevé
terrain et extraction des données.

PRODUIRE & METTRE A JOUR

© & POnDuEEsE

3 PUBLIERPA
Confort de mise en ceuvre sur chaque :

phase du projet.

imajbox’ ¢

imajview
¥.

Visualisation du terrain a distance
depuis le bureau.

RELEVER & CARTOGRAPHIER

Livraison des données du projet dans
un environnement immersif.
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www.imajing.eu

Merci pour votre attention




